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Introduccion

Este manual explica la configuracion del controlador de motor Festo CMMP-AS para
poder manejarlo desde un robot UR mediante el URCap Multi Axis Drive (MAD)
Controller de NUTAL.

Noétese que este manual explica la configuracidon minima requerida, por lo que se
deja pendiente para el usuario completar otras opciones de configuracion
especificas para su aplicacion final.
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Software necesario

Para realizar la configuracion del controlador de motor Festo CMMP-AS sera
necesario descargar e instalar en su ordenador el software Festo Configuration Tool
(FCT), disponible para Windows.

Para ello, acceda a la web de Festo! y descargue la ultima
version disponible, asegurandose de que sea compatible con su
controlador CMMP-AS, tal y como se indica en las siguientes
diapositivas.

1 Web oficial de Festo:
https://www.festo.com
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https://www.festo.com/

Software necesario

Iniclo  Automatizaclén Educaclén Tendenclas Sobre Festo Carreras A lniclo desesion ™ Cesta de la compra Spain FESTD
,0 festo configuration tool cmmp X
Productos 2 Aslistencia técnica/descargas 25 Temas 395
Y  Document Type Title Descripcién Versién
Documentacion para el usuarlo 21 Puesta a punto FCT - Festo Configu...  Configuration and commissioning software for the motor contro...  1.4.2.5 01/0... v
Puesta a punto FCT - Festo Configu...  Configuration and commissioning software for the motor contro...  2.15.0.10 26/...
Software 2
Conocimlento especlalizado 2
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Software necesario

Titulo:

FCT - Festo Configuration Tool - Plugin

Subtitulo: Configuration and commissioning software for the motor controller CMMP-AS

Version history:

Descripcién: FCT Plugin CMMP-AS V2.15.0.10 for Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-AS V2.14.2.3 for Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-ASV2.13.11
for Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-AS V212.0.174 for Armware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-AS V2.11.0.262 fur Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin
CMMP-A5V2.10.0.150 for Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-AS ¥2.9.0.255 for Firmware V4.0.1501.2.4 FCT Plugin CMMP-AS V2.8.0.554 for Firmware
V4.0.1501.2.3 Festo Configuration Tool V1.4.3.2 Supported systems: Motor controller CMMP-AS-C2-3A-M3 (1501325) Motor controller CMMP-AS-C5-3A-M3
(1501326) Motor controller CMMP-AS-C5-11A-P3-M3 (1501327) Motor controller CMMP-AS-C10-11A-P3-M3 (1501328) Motor controller CMMP-AS-C2-3A-MO
(1622901) Motor controller CMMP-AS-C5-3A-M0 (1622902) Motor controller CMMP-AS-C5-11A-P3-MO (1622903) Motor controller CMMP-AS-C10-11A-P3-M0
(1622904) Motor controller CMMP-AS-C2-3A-M3-C1 (2106332) Motor controller CMMP-AS-C5-3A-M3-C1 (2106333) Motor controller CMMP-AS-C5-11A-P3-M3-C1
(2106334) Motor controller CMMP-AS-C10-11A-P3-M3-C1 (2106335) Motor controllar CMMP-AS-C2-3A-M0-C1 (2385040) Motor controller CMMP-AS-C5-3A-M0-C1

(2385041) Motor controller CMMP-AS-C5-11A-P3-M0-C1 (2385042) Motor controller CMMP-AS-C10-11A-P3-M0-C1 (2385043) Motor controller CMMP-AS-C15-11A-
P3-M3 (3215473)

Tipo de documento:
Puesta a pl]ﬂt[}

Titulo Language Versidn File size Download

FCT - Festo Configuration Tool - Plugin Deutsch [de], English [en], 3 [zh-..  2.15.0.10 (26/01.. Tamaifo de arch... 3
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Conexion con el controlador nutai

Conecte su controlador Festo CMMP-AS a su ordenador —directamente o a través de
un switch— mediante Ethernet.

Ethernet [RJ-45]
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Creacion del proyecto

Inicie la aplicacidon Festo Configuration Tool, haga clic en Project -> New e indigue los
datos del nuevo proyecto.

Festo Cenfiguration Tool 2 Mew project - Project properties x
~ Project
Mame: Ipm-g
Title: Ipm-s
Created: [15/02/2021  Versien: [y1.00 Auther:  |myname
Modified | Author
-_ Save Ctrl+5
< >
Save As ... -
E Description:
) Brint Crl+P # Description of my as |
& Print Preview
El Properties
B85 Archive
—'% E;tract System of measurement: metric hd
% I_mpur‘t Location of the projectfolder: | Within the project base folder il il
21 Delete
T o | coee |
Exit |
2 oi Multi Axis Drive
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Seleccion de componentes

Una vez creado el proyecto, acceda al mismo, seleccione el componente CMMP-AS e
indique un nombre para este componente.

Componentselection n

CMMP-AS

Servo Controller Premium Line for all Festo Servomotors
and Direct Drives. Power range from 0.5 to 12 kVA in &
sizes. Integrated Position Controller.

i

Device vendor Festo
Device family CMMP-AS
Plugln version V02.14.02

Componentname (maximum |length=24) IIMy_axig I

Version: (V2142 b ’TI Cancel

|

Pagina 14 © NUTAI S.L. 2021. Todos los derechos reservados Muiti Aois Drive



Seleccion de componentes

El siguiente paso sera crear una nueva configuracion del controlador. Haga clic en el
botdn Create new Drive Configuration.

Pagina 15

Project  Component  Miew  Extra  Help

A5 @ S| @ ZWES Offine- 192.168.1.1

Project Tree 1 | Projects |42 My_axis

E|-- Project: asasdasd .
£+-f§) Components No Drive configured

2-£%) CMMP-AS: My_axis
E.& Configuration Create a new Drive Configuration...
Device Information
..... 3. Application Data
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Seleccion de componentes

En primer lugar, seleccione |la familia y tipo de controlador que dispone. En caso de
emplear alimentacion DC, habilite la opcidn de circuito intermedio.

Create Drive Configuration X
Controller
1. Configure Controller
Family: |CMMP-AS-_-MO =l
2. Select Drive System... B
Type: |cMmP-aAs-C5-3aMD -] P.
| .
LT
Interm. Circuit Coupling: & No  Yes

Determine configuration from Type Code / Part Number

Type Code / Part Number: Search
27,1248 (111122019) FED Rl Newt> | Cancel |
g Multi Axis Drive
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Seleccion de componentes

nutai

Posteriormente, seleccione el sistema drive: tipicamente, Festo Motor with Axis.

Pagina 17

Create Drive Configuration

1. Configure Controller

2. Select Drive System.___

27.1.2.48 (1112/2019)

Please select a Drive System:

X

O 0O © Festo Motor with Axis

& ~ Festo Direct Dnive
eg. ELGL

Festo Special Drive
®@ o eg. FHA

@[=F ¢ User Defined Motor with Axis

< Back

Mext >
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Seleccion de componentes

Create Drive Cenfiguration

Festo Motor
1. Corfigure Controller
Mator Family: EMME-AS -
2. Select Drive System
Motor Size: 805 VI
3. Configure Festo Motor Variant ILS—J\ME ;I
4. Select Axis Type... Brake: Yes
Result: EMME-AS-80-5-LS-AMB
Mator cable
ICdjeLengm: * <15m  15-25m (">25ml
Gear
Type |EmGA-20PG5EAS 8D ]
Ratio: 5: 1
Result EMGA-80-P-G5-EAS-80 (5:1)
Determine configuration from Type Code / Part Number
Type Code / Part Number: |
27.1.2.48 (1112/2019) hecke =
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Seleccion de componentes

nutai

Ahora seleccionamos el tipo de eje que vamos a utilizar, tipicamente un eje lineal o
rotativo de Festo (primeras 2 opciones).

Pagina 19

Create Drive Configuration

1. Corfigure Controller
2. Select Drive System
3. Corfigure Festo Motor

4. Select Axis Type...

27.1.2.48 (11N212019)

Please select an axis type to use:

@t " Rotative Festo Axis

Linear User Defined Axis

C ¢ Rotative User Defined Axis
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Seleccion de componentes

Posteriormente, seleccionamos el modelo de eje que emplearemos.

Edit Drive Configuration h X
1. Configure Controller i
Aus Type: [Eac -l
2. Conffigure Festo Motor
Technology: [Tooth bet -
3. Configure Linear Festo Axis - Iﬁ
4. Corfiguration Resuft Guidance: GuideHeavy ]
Variant | TB-0HGK -
Working Siroke [ 2000 mm
Feed Constant: 125.00 mmir
Integrated Gearbox: Mot Present
Result: EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK|
Options
External Gearbox I~ Present [
Mechanical Structure Single Axis
kit
Mounting kit: EAMM-A-M48-80G
Determine configuration from Type Code / Part Number
Type Code/ Part Number: | Search |
27.12.48 (11112:2019) HER < Back Nex> | Corcel |
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Seleccion de componentes "utai

Finalmente, se observa el resultado de la configuracion seleccionada.

Edit Drive Configuration X

Controller

1. Configure Controller
Controller Type: CMMP-AS-C5-3A-MO

2. Configure Festo Motor E

3. Configure Linear Festo Axis PI

4. Configuration Result L
Motor
WMotor Type: EMME-AS-80-5-L5-AMB
Gear: EMGA-80-P-G5-EAS-80 (5:1)
Brake: Yes
Cable Length: <15m o
BAuxis
Paxis Type: EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK
Gearbox: None i
Mechanical Structure: Single Axis
Mounting kit EAMM-A-M48-80G

27.1.2.48 (11/12/2019) FED Sl | Finish_| G

4o Multi Axis Drive
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Configuracion

En primer lugar, acceda la categoria Application Data, haga clic a la pestafia Operating
Mode Settings y seleccione la interfaz de control: Modbus/TCP. Habilite también las
opciones Profile Position Mode y Homing Mode.

E|-- Project: CMMP IOperatinq Maode Settinqsl Ervironment | Messages |
=i Components T Motor e Gear Ratio ozl
B8 CMMP-AS: Axis CMMP-AS-C5-3A-M0 EMME-AS-80-5-15-AMB EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK 5:1
-4 Configuration
(5. Application Data Control Interface: IModbuszCF‘ LII
~{=p Motor —Used Operating Modes —Used Functions
e Axis
i, Measuring Systems I¥ Profile Position Mode I™' Record Sequence
-Em Controller ¥ Homing Mode [~ Positioning with analogue Setpoint
7 T
Bia] Trace I Interpolated Position Mode I™ Synchronisation (X10 / Slave)
[~ Profile Velocity Mode ™ Flying Saw
[~ Profile Force Mode [~ Encoder Emulation (X11/ Master)
[ Flying Measure
—Meodulo Positioning I External Measuring System
Mode: IInac:ti\te LI [~ Cam Disc
Range Limit Positive: I T [~ Pasition Trigger
Range Limit Negative: I mm [~ Store Permanent Position
™ Extended Torque Control
[ Woltage Monitering Analogue Inputs
[" Datalogger
[ Fieldbus Parameterisation via DINs
2 o Multi Axis Drive
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Configuracion

Al modificar la interfaz de control es posible que le aparezca una ventana de
advertencia. Acepte el reseteo de las paginas afectadas pulsando el botén OK.

Attention: Change component / setting ? >

Values on following pages can be out of their range after this change.
Please choose one of these achons.

—Actions
" Reset all pages to their default values (except position table)

¥ Reset affected pages to their default values (see list)

* Jperation Modes
* Project Zero Point
* Setpoint Selection
# FieldBus

# |0 Digital Mode

[T Delete position table

Help... 0K I Cancel
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Configuracion

Ahora haga clic en la pestafia Environment y seleccione la posicion de montaje del eje

y la carga total aproximada.

E|-- Project: CMMP Operating Mode Settings Messages |
E"ﬁ Compenents Contraller Matar fis Gear Ratio (total):
E‘fﬂl CMMP-AS: Eje CMMP-AS-C5-3A-MO EMME-AS-80-5-L5-AMB EGC-HD-160-2000-TE-0H-GK. b:1

#-# Configuration

T Application Data | Parameters

{-E_:l' Motor | Mounting Position: % Harizontal = Vertical
-Em Axis -

&, Measuring Systems ] Holding Torg SRR
: [T Offset Range Torgue Limitation

-- Controller

" Trace [™ Inverse Rotation Polarity

Application Data
ITurtEI Load: I 33500 kg

@ Closed loop settings will be recalculated after changs!

Multi Axis Drive
Controller » FESTO
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Configuracion

Accedemos ahora a la categoria Axis y configuramos los finales de carrera e
interruptores de referencia segun sean NC (Normally Closed) o NO (Normally Open).
En caso de no emplearlos, los configuramos como NO.

=-E8 Project: CMMP Controller Motor Axis Gear Ratio total]:
-5 Components CMMP-AS-C5-3A- M0 EMME-AS-80-515-AMB EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK 5:1
B-£9 CMMP-AS: Eje —Switch Types
M-/ Configuration
..... . Application Data Limit Switch Type: 7 NC- Normally Closed ¢ NO - Nermally Open
=+ Mot i
. S Reference Switch Type: " NC- Normally Closed @ NO - Normally Open
L
¥ i
s, Measuring Systems G Limitations
E-E Controller
-] Trace Velocity: + I 133334 0,00 mm/s .. 1666,67 mm/s
Velocity: - 133334 mmis [T Asymmetric
Setup Velocity: I 10 %
Shutdown Following Error: I 2000 mm
(Cverspeed Protection; I 233334 mm/s
—Stop Decelerations
b Quick Stop: I 27723 mis? [ Suppress Following Error
Limit Switch: I 27723 mist
Software Limit: 27723 mis®
Enable Editing |
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Configuracion

Accedemos a la subcategoria Fieldbus y seleccionamos la pestaiia Operation
Parameters. Verificamos que la opcion Packet Segmentation® esté deshabilitada.

EI-- Praject: CMMP IOperatinn Parametersl Factor Group | FHPP+ Editor |
- Components T Motor e Gear Ratio frotal)
E‘fﬂ CMMP-AS: CMMP CMMP-AS-Ch-3A-MO EMME-AS-80-51L5-AMB EGC-HD-160-2000-TE-OH-GK h:1
Eﬁ Configuration
\.g Device Information Control Interface: Modbus/TCP
-3 Application Data ) )
&= Motor —Interface Parameters —Active Settings
e Axis TCP Port: [ 2 TCP Port:
Q Homing Timeout: I 2000 ms Timeout: ms
----- =3 Meazure = = )
I& Measuring Systems Packet Segmentation: [T Active I Packet Segmentation:
El-gq Controller
Closed Loop |IP Address:
F- Subnet Mask:
Metwork Settings .. | Default Gateway:

1Si esta opcidn no esta visible, actualice el plugin CMMP de FCT a una versidon mas reciente.
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Configuracion

Seleccionamos ahora la pestafia Factor Group. Configuramos las unidades que

deseamos utilizar —tipicamente mm/in para ejes lineales y r/° para ejes rotativos— y

fijaremos los exponentes de posicion, velocidad y aceleracion en 1072, tal y como se
indica en la imagen:

E|-- Project: CMMP Operation Parametersl Factor Group I FHPP-+ Editor |
EI--ﬁ Components Controller Motor figis Gear Ratio ftotal):
Efﬂ CMMP-AS: CMMP CMMP-AS-C5-3A-M0 EMME-AS-80-5-LS-AMB EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK 5:1
B Configuration B
“.gfh Device Information Factor Group
..... (3 Application Data ¥ Used
(=} Motor
e Axis Unit: mm -
_4,_9_ Haoming
“: Measure Exponent Position: 10"-2 - Factor Position: I 16384 :I 625
-{f, Measuring Systems Exponent Velocity: 1072 «| | Factor Velocity: | 12288 :| 125
EH-E Controller Exponent Accel 1072 <] | Factor Accel.: [ 7] 125
-[{Tf] Closed Locp
- Gear I 5 :I 1
Feed Constant: I 125,00 mmir
é log Meode
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Configuracion

Posteriormente, accedemos a la pestaia FHPP+ Editor y habilitamos la opcién Use
Parameter Channel en ambas subpestafias: Message from PLC y Answer to PLC.

Cperation Parameters | Factor Group ] FHPP+ Editor
Gear Ratio (tetal):

=-E8 Project: CMMP
=58 Compenents Contraller Motor e
Eﬂ CMMP-AS: Eje CMMP-AS-C5-3A-M0 EMME-AS-80-51L5-AMB EGC-HD-160-2000-TB-0H-GK 5:1
|_——_|fn Configuration
Device Infarmation IMessageﬁnm PLCIIMS‘\'E'W PLCI
-3 Application Data — Message Options
- =k Motor
F-cen Axis Contral Data Parameter Channel
-{iy, Measuring Systems 8 16 2 2
B-ER Ceontroller
Closed Loop [v Use Parameter Channel I
7.2 1’0 jguration
 FHFP+ Data
£ Direct Mode # | Address | PNUIND | Type | Access | Mame Edit... |
@ log Mede
ﬁ Record Table
.[f] Errer Management
-] Trace

PLC Configuration; I

Multi Axis Drive
Controller » FESTO

Pagina 29 © NUTAIS.L. 2021. Todos los derechos reservados



Configuracion

Para finalizar, seleccionamos la pestafa Direct Mode y verificamos que el parametro
de suavizado! (Smoothing) esté configurado con un valor de 0%.

E-£% CMMP-AS: gje ~ | Contrler Matar Bcis Gear Ratio (total):
EIA'; Configuration CMMP-AS-C2-3A-M0 EMME-AS-80-5-LS-AMB EGC-HD-160-100-TE-0H-GK 5:1
D_ew?elnfcrlmatlm — Profile Fasition Mod :
..... ¢4 Application Data it) — ji=0%
~[=p Motor Base \elocity: I 53,30 mmis S = j=50%
) o= 100%
i Auis Acceleration: [ 2,000 mis? v
--40 Homing B
1.;: Measure Deceleration: I 2,000 mis*
B.}_\ Measuring Systems Smoothing: I 0%
=-ER Centroller Torque Fesd Forward: I 0% '
-[tlf] Closed Loop t
[—];_"E [0 Configuration —Profile Velocity Mode
i-3ff Digital Inputs
‘{ Digital Qutput: Base Acceleration: mis?
-)E Analogue Inpu
(.E Analugue Du‘[l —Praofile Force Mode
Fieldbus
Base Force Ramp: %ls
Ig Direct Mode
-l Jog Mode
--FH Record Table
-[@)] Error Managemen
F.[& Trace v

1Tener configurado un porcentaje distinto a 0% puede causar problemas de funcionamiento.
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Configuracion

Una vez completada la configuracidon, procedemos a conectarnos al controlador. Para
ello accedemos a Component -> FCT Interface -> Scan.

FCT Interface
E Festo Cenfiguration Tool - CMMd ﬁ CMMP-AS: Eje
Project | Component | View
A5 gD e B @ Ethemet | D U |
- Bename =
Project TrveE e
| Delete -
SEIPY o — IP Address: [192.168.02
S| FcT interface Port [s802
Cnline »
Measurements ra Scan... |
L o
Help.. ok | Cancel |
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Configuracion

Desde esta ventana podemos ver los dispositivos encontrados y sus datos principales.
También es posible modificar! su nombre y configuracion de red haciendo clic
derecho en el mismo y accediendo a la opcion Network.

B Festo Field Device Tool - m| s
Scanfor | [cMMP-AS M <] |
| | Device name | IP Address | Device type | MAC | Firmuiare
B 152.162.0.10 CMMP-AS-MO 00:0E-F0-1C:48:C5 4.0.1501.2.41
oK Cancel

L Es necesario reiniciar el controlador para aplicar los cambios.

Pagina 32 © NUTAI S.L. 2021. Todos los derechos reservados Multi Axis Drive

Controller » FESTO



Configuracion

Una vez conocida la direccion IP del controlador, la configuramos en Component ->
FCT Interface.

FCT Interface

% CMMP-AS: Eje

@ Ethemet | @ Uz |

IP Address: [192.168.0.10

Part: IW

Help... oK Cancel

Pagina 33 © NUTAIS.L. 2021. Todos los derechos reservados Multi Axis Drive

Controller » FESTO



Configuracion

Ahora procedemos a conectarnos al controlador haciendo clic en el icono de
conexion. Se mostrara un mensaje de advertencia y haremos clic en el botdn
Download para descargar los datos del proyecto en el controlador.

Pagina 34

Synchronise project and device data ? *
The project and device data do not match. A
synchronisation is required.
—Data to synchronise
E Festo Configuration Tool - CMMP )
Device Name
Project Component  Miew Extra Help
- : Froject He
AF@ S | | =MW Offtine - 192.162.0.10 Device: Axis
— Possible Actions
4  Upload | 4 Download {3 Synchronize |
.|
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Configuracion

Una vez descargado el proyecto, realizamos un Store en el controlador para guardar
los cambios de forma permanente en su memoria no volatil.

i
g W

i

Store Project Permanently [n Device... >

I @ Do you want to store the project in device now?

g
g

Ll

s || no |

Start
Trace

Help
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Configuracion

IMPORTANTE: asegurese de que su controlador de motor tiene instalada la version
firmware 4.0.1501.2.41 o posterior para evitar cualquier tipo de incompatibilidad.

Project Tree 2| projects |22 cmmp
=18 Project: CMMP Controller Motor Lixis Gear Ratio ftotal)
Eﬁ Components CMMP-AS-Ch-3A-M0O EMME-AS-80-5L5-AMB EGC-HD-160-2000-TB-OH-GK. 5:1
E‘? CMMP-‘B.& CMMP Controller
-E2 Device Information Controller Type: CMMP-AS-C5-3A-MO
..... % Application Data
C- Application Da Hardware Version: 6.9
=k Motor
-eEm Axis Firmware Version: 40150124
{:&& Measuring Systems
-E Controller Senal Number: 18629
-] Trace
Internal Safety Module
Revision: 01
Version: ]
Senal Number: 1740860967

1En caso de tener instalada una version anterior, obtenga la version mas reciente desde la web
de Festo y descarguela en su controlador desde Component -> Online -> Firmware Download.
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Configuracion

Por ultimo, es conveniente comprobar que la configuracidon descargada funciona

correctamente.

Para ello, accedemos a la pestafia Manual Move y habilitamos las opciones FCT y
Enable para habilitar el controlador. Posteriormente, desplazamos el eje hacia un lado
mediante Jog —por ejemplo, 60 mm— y medimos el desplazamiento fisicamente
para confirmar que sea correcto.
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Soporte

@ Para mas informacién, péngase en contacto:
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NUTAI S.L.

Pol. Ind. L"Alterd, Av. del Palmar, 9
46460 Silla (Valencia)
Espafa

Teléfono: +34 961 76 70 85
Email: support@nutai.com

www.nutai.com
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