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Este manual explica la configuración del controlador de motor Festo CMMT-AS/ST
para poder manejarlo desde un robot UR mediante el URCap Multi Axis Drive (MAD)
Controller de NUTAI.

Nótese que este manual explica la configuración mínima requerida, por lo que se
deja pendiente para el usuario completar otras opciones de configuración
específicas para su aplicación final.
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Para realizar la configuración del controlador de motor Festo CMMT-AS/ST será
necesario descargar e instalar en su ordenador el software Festo Automation Suite 
(FAS), disponible para Windows.

1 Web oficial de Festo:
https://www.festo.com

Para ello, acceda a la web de Festo1 y descargue la última
versión disponible, asegurándose de que sea compatible con su
controlador CMMT-AS/ST, tal y como se indica en las siguientes
diapositivas.

https://www.festo.com/


Página 7 © NUTAI S.L. 2024. Todos los derechos reservados

Software necesario



Contenido

Página 8 © NUTAI S.L. 2024. Todos los derechos reservados

1 Introducción

2 Software necesario

3 Conexión con el controlador

4 Creación del proyecto

5 Selección de componentes

6 Configuración

7 Soporte



Conexión con el controlador

Página 9 © NUTAI S.L. 2024. Todos los derechos reservados

Conecte su controlador Festo CMMT-AS/ST a su ordenador —directamente o a través 
de un switch— mediante Ethernet utilizando la interfaz [X18].

Ethernet [X18]
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Inicie la aplicación Festo Automation Suite y haga clic en New Project.
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Una vez creado el proyecto, en primer lugar indique el modelo de su controlador de 
motor CMMT-AS/ST y haga clic en el resultado encontrado.
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Posteriormente, haga clic en la imagen de su controlador y espere a que se cargue el 
plug-in del mismo. Una vez cargado, seleccione el tipo de configuración a realizar. En 
este caso, se seleccionará la opción Start First Setup.

Selección de componentes
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A continuación, se procederá a configurar el resto de componentes del sistema: 
motor, eje, engranaje, etc.

Selección de componentes
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Empezaremos indicando el motor a emplear.
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Continuaremos indicando el eje a emplear.
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Una vez indicado el eje, elegiremos las unidades que queremos utilizar.

Selección de componentes
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Posteriormente, indicamos el kit de montaje a emplear.
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Por último, indicamos el engranaje a emplear.
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Finalmente, se verifica que la configuración sea correcta y se hace clic en Next.

Selección de componentes
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Para evitar posibles incompatibilidades, se requiere verificar la versión firmware de la 
controladora de motor (ver siguiente diapositiva).
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Según el modelo de su controladora de motor, verifique que la versión del firmware 
sea la siguiente para evitar posibles problemas de conexión:

▪ CMMT-AS-…-MP:
Firmware 32.0.9.9.

▪ CMMT-ST-…-MP:
Firmware 32.0.10.10.

▪ CMMT-AS-…-EP
Firmware 24.0.2.94 y modifique el timeout mediante las siguientes instrucciones.

https://nutai.com/urcaps/madcontroller/software/timeout-cmmt-ep.zip
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En primer lugar, se realiza la configuración del dispositivo. Seleccione la vía de 
activación Fieldbus (2).

© NUTAI S.L. 2024. Todos los derechos reservados
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Posteriormente, se realiza la configuración del bus de campo. Seleccione el bus 
EtherNet/IP - ModbusTCP (3), el telegrama 111 y configure la dirección IP deseada.
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A continuación, se configura en los datos de la aplicación la carga total aproximada.
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Seguidamente, se configuran los límites hardware, en caso de tenerlos.
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A continuación, se configura el método de homing deseado, habitualmente Actual 
position (37) para motores absolutos multivuelta.
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Por último, se configura el offset del punto cero del eje y se habilitan los límites 
software, que podrán configurarse posteriormente desde el URCap.
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A continuación, accedemos a la pestaña Parameter List y configuramos la resolución 
de la posición, velocidad y aceleración con valor -6.
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Posteriormente, desde la misma pestaña, configuramos las velocidades deseadas 
para el movimiento manual (Jog) en fase lenta y rápida.
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Verificamos también que el parámetro Referencing in user configuration is valid esté 
habilitado.
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Por último, nos aseguramos de configurar el parámetro Base value velocity con valor 
100000, independientemente de las unidades empleadas.
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Una vez realizada la configuración anterior, accedemos a Fieldbus -> Extended Process
Data y verificamos que su estado es Active.
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Posteriormente, añadimos los siguientes parámetros en la sección Sent Data.
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Del mismo modo, añadimos los mismos parámetros en la sección Received Data.
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Una vez completada la configuración, nos conectaremos al controlador. Para ello, 
hacemos clic en la dirección IP, realizamos una búsqueda y lo seleccionamos.
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Posteriormente, nos conectamos al controlador y descargamos nuestra configuración 
en la sincronización de parámetros.
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Para más información, póngase en contacto:

NUTAI S.L.

Pol. Ind. L´Alteró, Av. del Palmar, 9
46460 Silla (Valencia)

España

Teléfono: +34 961 76 70 85
Email: support@nutai.com

www.nutai.com

Soporte
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http://www.nutai.com/
tel:+34961767085
mailto:support@nutai.com?subject=MAD%20Controller
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